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The invention discloses an intraocular implant comprising a 
substantially circular optical part (10) and two curved haptic loops 
(12, 14) each with a first connecting end (1 2a, 14a) at the periphery 
of the optical part and a free second end ( 12b, 14b) to come to rest 
on the internal wall of the eye. The optical part (10) and the 
haptic loops (12, 14) are made of the same flexible material, the 
elastic modulus thereof being in a range between 0.25 Mpa and 1 
Mpa and in that the width of each loop decreases gradually from 
its connecting end to its free end such that the ratio between the 
bending moment variation and the inertia moment variation at two 
separate points (PI, P2) of the loop is substantially constant. 

(57) Abrege* 

L' invention concerne un implant intraoculalre comprenam 
une partie optique (10) de forme sensiblement circulaire et deux 
anses haptiques (12, 14) courbes presentant chacune une premiere 
extremity de raccordement (12a, 14a) a la peripheric de la partie 
optique et une deuxieme extrfmite* (12b, 14b) libre destinee a venir 
en appui sur la paroi interne de Tocil. La partie optique (10) et 
les anses haptiques (12, 14) sont realisees avec un mfime materiau 
souple dont le module d 'elasticity est compris entre 0,25 MPa et 
1- MPa et en ce que la largeur de chaque anse va en diminuant 




dc son extrfmite" de raccordement a son extrfmite* libre de telle 
maniere que le rapport entre la variation du moment de flexion et 

la variation du moment d'inertie en deux points distincts (PI, P2) de I'anse soit sensiblement constame. 
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IMPLANT INTRAOCULAIRE MONOBLOC SOUPLE 
La pr&ente invention a pour objet un implant intraoculaire 
rnonobloc souple et notamment mais non exclusivement un implant de 
ce type destine a etre mis en place dans le sac capsulaire apres ablation 
du cristallin. 

5 Les implants intraoculaires peuvent se repartir en deux grandes 

categories selon le materiau avec lequel ils sont realises. On distingue 
les implants intraoculaires dits souples et les implants intraoculaires dits 
rigides. Les premiers sont rdalisds avec des materiaux du type gel de 
silicone ou pHEMA, les seconds etant realises en general a partir du 
10 PMMA. 

Les implants rigides en PMMA sont developpes et fabriques 
depuis de nombreuses annees et leur forme est parfaitement definie. En 
particulier, c'est le cas pour la forme des anses haptiques, ces anses 
ayant pour fonction de prendre appui sur la peripheric du sac capsulaire 
15 ou sur la paroi interne de Toeil pour maintenir de fa$on elastique la 
partie optique de Timplant en regard de la pupille du patient qui a ete 
implante. 

La tendance en matiere de chirurgie oculaire et, plus precisement, 
de mise en place dans Toeil d'implants intraoculaires est de reduire de 

20 fagon tres sensible la dimension de Tincision qu'il faut pratiquer dans la 
cornee pour mettre en place Timplant intraoculaire. II faut ajouter que, 
Timplant est le plus souvent mis en place dans le sac capsulaire apres 
Tablation du cristallin, les techniques d'ablation du cristallin, 
notamment la phacoemulsification, peuvent etre mises en oeuvre en ne 

25 pratiquant qu'une incision de dimension reduite typiquement de Tordre 
de 3 a 4 mm. II etait done interessant de disposer d'implants 
intraoculaires susceptibles d'etre mis en place dans Toeil h travers une 
telle incision. Cependant, on comprend que la dimension de la partie 
optique de Timplant, e'est-a-dire son diametre, doit etre suffisante pour 

30 que cette partie optique joue son role de correction, meme lorsque la 
pupille est dilatee au maximum et malgre un eventuel decentrement de 
la partie optique. II est done necessaire que la partie optique presente un 
diametre suffisant typiquement de Tordre de 5 k 6 mm. 

Cornpte tenu de toutes ces contraintes, on comprend done que 

35 seule Tutilisation d'un materiau souple permettant le phage de la partie 
optique, permet de satisfaire a la double condition de passer par une 
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incision dans la cornee de dimension reduite et de garantir un diamfctre 
suffisant de la partie optique pour permettre la correction optique, 
quelle que soit la situation. 

En consequence, un grand nombre d'implants intraoculaires dits 
5 souples ont ete developpes pour satisfaire & ces deux conditions. 
Cependant, si les matdriaux dits souples apportent une solution 
interessante au probleme de la realisation de la partie optique, il n'en va 
pas de meme pour ce qui concerne la realisation de la partie haptique. 
En effet, la grande flexibilite de ces materiaux fait que la transposition 

10 directe de Thaptique des implants en materiau dur ne peut donner 
satisfaction dans le cas des materiaux souples. 

Compte tenu de cette situation, deux grandes types de solution 
ont ete proposes: d'une part, on a propose de realiser des implants dans 
lesquels la partie optique est souple et la partie haptique est rigide 

15 typiquement realise en PMMA. Ces techniques sont notamment decrites 
dans la demande de brevet PCT/FR95/01344. Cette solution permet, 
d'une part de beneficier d'une optique souple pliable et, d'autre part, 
d'utiliser des anses haptiques en PMMA dont la definition geometrique 
est parfaitement maitrisee. 

20 On a egalement propose de realiser la partie haptique pour les 

implants souples, non pas par l'intermediaire de deux anses en C ou en J 
disposes diamdtralement par rapport a 1'optique, mais en prevoyant 
deux parties haptiques beaucoup plus massives se terminant par des 
rebords en arc-de-cercle de longueur suffisante pour assurer un contact 

25 suffisant entre la peripheric du sac capsulaire et la partie haptique. De 
tels implants souples sont notamment decrits dans la demande de brevet 
europeen n # 93401744.3 

On a neanmoins d6ja propos6 de rdaliser des implants monoblocs 
souples avec une partie haptique constitute par deux anses courtes de 

30 type relativement classique. Cependant, ces implants sont peu 
satisfaisants dans la mesure ou, en raison de la tres grande flexibilite de 
ce materiau qui presente un module d'elasticite typiquement inferieur a 
0,2 MPa, Tanse haptique, sous Teffet des contraintes resultant de sa mise 
en place dans le sac capsulaire, se plie localement dans la region du 

35 raccordement de Tanse a la periphdrie de la partie optique. II en resulte 
que la zone de contact effective entre les anses haptiques et la peripheric 
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du sac capsulaire est reduite, ce qui assure imparfaitement le maintien 
en place de la partie optique et ce qui risque surtout d'entrainer une 
deformation du sac capsulaire avec les consequences dornmageables 
que cela entraine ou meme une perforation de ce sac capsulaire sous 
5 l'effet de la concentration des contraintes de pression. c'est ce qui est 
represente sur la figure 6. la partie optique est reference 2, les anses 
haptiques 4 et la peripherie du sac capsulaire 6. 

Un objet de la presente invention est de fournir un implant 
intraoculaire monobloc souple presentant une partie haptique constitute 

10 par des anses mais qui comporte une partie haptique ayant des 
propri6t6s de maintien et de flexibility ameliorees pour obtenir des 
resultats sensiblement equivalents a ceux que Ton obtient avec des anses 
haptiques en PMMA. 

Pour atteindre ce but, I'implant intraoculaire qui comprend une 

15 partie optique de forme sensiblement circulaire et deux anses haptiques 
courbes presentant chacune une premiere extremite de raccordement a 
la peripherie de la partie optique et une extremite libre destinee a venir 
en appui sur la paroi interne de 1'oeil se caracterise en ce que la partie 
optique et les anses haptiques sont realises avec un meme materiau 

20 souple dont le module d'61asticit£ est compris entre 0,25 MPa et 1 MPa, 
et en ce que la largeur dans le plan optique de chaque anse va en 
diminuant de son extremite de raccordement h son extr6mit6 libre de 
telle maniere que la variation du rapport entre la variation du moment 
de flexion applique a l'anse et la variation du moment d'inertie soit 

25 sensiblement constante entre deux points distincts de l'anse sur toute la 
longueur de l'anse. 

Grace a cette definition spdcifique de la geometrie de l'anse, on 
obtient une flexion r6partie de l'anse qui lui permet ainsi de s'adapter 
par flexion aux differents diametres internes du sac capsulaire en evitant 

30 une flexion localisee de l'anse au niveau de son raccordement a la partie 
optique et en realisant ainsi une longueur de contact importante entre 
l'anse et la paroi interne du sac capsulaire ou de l'oeil selon les modes 
d'implantation. 

Selon un mode prefere de realisation, chaque anse haptique 
35 comprend en outre un bras complementaire separe de l'anse proprement 
dite et dont une premiere extremite est raccordee a la peripherie de la 
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partie optique a proximite de l'atremit* de raccordement de 1'anse et 
dont l'autre extremite est raccordee a l'anse a proximity de son extremite 
libre, la section dudit bras additionnel etant inferieure a celle de l'anse, 
ledit bras etant dispose du cote concave de l'anse. 
5 Grace a la presence d'un bras complementaire associe a chaque 

anse haptique proprement dite, non seulement on conserve les 
proprietds de flexion des anses conformes a la definition donnee 
precedemment mais, en outre, on augmente le moment d'inertie de 
chaque anse haptique par rapport aux risques de torsion de l'anse par 

10 rapport a sa fibre neutre. Cela permet ainsi d'eviter un mouvement de 
rotation relatif de la partie optique par rapport aux deux anses, ce 
mouvement de rotation risquant de produire un deplacement de la partie 
optique de telle maniere que le plan de la partie optique ne soil plus 
perpendiculaire a l'axe optique de I'oeil. 

15 D'autres caracteristiques et avantages de l'invention apparaitront 

mieux a la lecture de la description qui suit de plusieurs modes de 
realisation de l'invention donnes a titre d'exemples non limitatifs. La 
description se refere aux figures annexees sur lesquelles : 

- la figure la est une vue de face d'un premier mode de 
20 realisation de l'implant intraoculaire souple; 

- la figure lb est une vue de cote de l'implant intraoculaire de la 
figure la; 

- la figure 2a est une vue de face d'un deuxieme mode de 
realisation de l'implant intraoculaire souple; 

25 - la figure 2b est une vue de c6t6 de l'implant intraoculaire de la 

figure 2a; 

- la figure 3 est une vue de l'implant intraoculaire de la figure la 
mis en place dans le sac capsulaire; 

- les figures 4a et 4b montrent un implant intraoculaire du type 
30 represente sur la figure 2a mis en place dans des sacs capsulaires de 

diametre different; 

- les figures 5a a 5c sont des courbes montrant la force de 
compression en fonction du diametre final de l'implant apres sa mise en 
place dans le sac capsulaire; et 

35 - la figure 6 deja decrite montre un implant souple de l'art 

anterieur mis en place dans le sac capsulaire. 
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En se r6fdrant tout d'abord aux figures la et lb ainsi qu'a la figure 
3, on va decrire un premier mode de realisation de l'implant 
intraoculaire monobloc souple. Comme le montre la figure la, l'implant 
intraoculaire est constitue par une partie optique 10 de forme 
5 sensiblement circulate et limitee par un dioptre anterieur et un dioptre 
posterieur et par une partie haptique constituee par deux anses 12 et 14, 
ces deux anses etant identiques ou sensiblement identiques et 
raccordees a la periphdrie 10a de la partie optique en deux points 
sensiblement diametralement opposes. Ces anses en C presentent une 
10 oourbure qui varie de facon reguliere sans presenter de points 
singuliers. 

Selon une caracteristique essentielle de l'invention, l'implant est 
monobloc, c'est-a-dire que la partie optique 10 et les anses haptiques 
12 et 14 ne constituent qu'une seule piece, cette piece 6tant un pHEMA, 

15 par exemple de l'hydrogel. Le module d'dlastirite de la composition de 
pHEMA utilise est compris entre 0,25MPa et IMPa. De preference, 
selon le mode particulier de realisation decrit, le module d'dlasticite est 
egal a 0,6 MPa. On voit done que, pour realiser l'implant monobloc 
souple, on utilise un type de pHEMA pr&entant un module d'elasticite 

20 superieur au pHEMA classiquement utilise. Cependant, en limitant le 
module d'elasticite" a IMPa, on conserve la possibility de plier l'optique 
aisement et de maintenir l'optique pliee avec une force de maintien 
compatible avec l'intervention chirurgicale. 

En outre, comme on le voit, chaque anse 12 comporte une zone, 

25 une extremite de raccordement 12a qui presente une largeur importante 
par rapport a la partie courante de l'anse et qui est raccordee done sur un 
angle au centre a de la partie optique relativement importante, par 
exemple de l'ordre de 80 degres et plus generalement compris entre 60 
et 90 degres, et une deuxieme extremite" libre 12b destinee a venir en 

30 appui sur la paroi interne du sac capsulaire ou de 1'oeil selon le mode 
d'implantation retenu. 

Selon une caracteristique essentielle de l'invention, si Ton 
considere la fibre neutre L de l'anse et si 1'on considere deux points PI 
et P2 de cette fibre neutre, la geometrie de la partie courante de l'anse 

35 est realisee de telle maniere que le rapport de la variation du moment de 
flexion present aux points PI et P2 du a I'effort applique sur l'anse lors 
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de sa mise en place dans I'oeil, et de la variation du moment d'inertie en 
ces deux points P2 et PI, soit sensiblement constante. 

Pour ce faire, et si Ton considere une force exercde sur le bout de 
l'anse, alors le moment de flexion va croitre au fur et a mesure que Ton 
5 se rapproche de l'optique de fagon sensiblement lin&iire. II s'agit done 
de faire varier le moment d'inertie de la meme fagon. Le moment 
d'inertie va s'exprimer de la fagon suivante : I 2 = I 0 + 1 x AI. 

Io est le moment d'inertie en bout d'anse, 1 etant la distance (en 
mm) qui separe le bout de Tanse au point considere, cette distance etant 

10 prise sur ladite fibre neutre. 

AI est le coefficient de variation du moment d'inertie. Cette 
variation de moment d'inertie est exprimee en mm 4 . De preference, AI 
est compris entre 5.10- 4 et 15. 1CH. 

Grace a cette disposition, on obtient ainsi une courbure par 

15 flexion reguliere de 1'anse lorsque Timplant est mis en place a 1'interieur 
du sac capsulaire. Par exemple, sur la figure la-lb, le diametre Dl de la 
partie optique est de 6 mm alors que le diametre D2 externe de la partie 
haptique au repos est egal a 12 mm. 

Sur la figure 3, on a repr&sent6 la deformation de l'anse lorsque 

20 l'implant est mis en place dans un sac capsulaire 20 de diametre interne 
11 mm. On voit que la flexion de chaque anse, au lieu de se concentrer 
dans les zones de raccordement 12a & 14a, se developpe sur l'ensemble 
de la longueur de l'anse 12-14, ce qui permet d'avoir une zone de 
contact importante Z entre la partie de l'anse proche de son extremite 

25 libre 12b-14b avec la paroi interne du sac capsulaire. 

On comprend que cette longueur relativement importante de 
contact evite une deformation localisee du sac capsulaire, du fait que la 
pression ponctuelle appliquee se repartit sur toute la zone Z et non en 
un nombre de points limite, comme dans le cas des implants de Tetat de 

30 la technique. En outre, cette disposition permet d'eviter les risques de 
perforation de sac capsulaire du fait d'une pression localisee importante. 
Enfin, du fait que cette zone Z presente une longueur relativement 
importante, on a un bon appui de chaque anse sur la paroi interne du sac 
capsulaire et done un bon maintien en place de la partie optique. 

35 Pour obtenir cette Constance ou sensiblement Constance du 

rapport de la variation du moment de flexion applique a Tanse sur la 
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variation du moment d'inertie, de preference, l'anse a dans ]e plan 
optique une largeur e, qui va en diminuant de son extremite de 
raccordement 14a vers son extremite libre 14b. Sur la figure la, on a 
represente une largeur el proche de la zone de raccordement egal a 
5 0,55 mm et une largeur e2 a son extremite 14b qui vaut 0,35 mm. 
Comme le montre la figure lb, en revanche, si Ton considere l'epaisseur 
d de chaque anse, c'est-a-dire sa dimension selon la direction de l'axe 
optique XX', cette epatsseur d va en augmentant de la peripheric de la 
partie optique vers l'extremite libre. Ty piquement, dans la zone dl, cette 

10 epaj sseur est de Q .35_mm_alors..qu'a l'extremite lihre 12h, cettftjj^aisgffnr 
d2 vaut 0.45 mm. .Pour ce faire le moment d'inertie varie en fonction de 
la distance qui separe le bout de l'anse au point considere sur la fibre 
neutre avec un coefficient compris entre 5.10- 4 et 15.10-*. Le moment 
est exprime' en mm 4 et la distance en mm. 

15 En se referant maintenant aux figures 2a, 2b et 4a, 4b, on va 

decrire un deuxieme mode de realisation de l'implant intraoculaire 
monobloc souple selon l'invention. Dans ce mode de realisation, chaque 
anse haptique 12, 14 et qui a, dans la partie courante, les memes 
dimensions que les anses des modes de realisation de la figure la, est 

20 complete par un bras additionnel respectivement reference 22, 24. 
Chaque bras 22, 24 comporte egalement une extremite - de raccordement 
22a a la peripheric de la partie optique et une extremite 22b de 
raccordement a Textremite libre 12b de l'anse associee. Le bras 22 ou 24 
a une largeur sensiblement constante e' sauf bien sur dans sa partie 

25 d'extremite" de raccordement 22b ou cette epaisseur est plus importante 
pour assurer la continuite avec l'anse 12, la largeur e* est typiquement 
egale a 0,25 mm. Ainsi, l'ensemble constitue par l'anse 12 et le bras 22 
d6finit entre ces deux elements un evidement respectivement reference 
26 et 28. 

30 Ce mode de realisation perfectionne presente tous les avantages 

du mode de realisation de la figure la, en ce qui conceme les qualites de 
flexion des anses proprement dites 12 et 14 mais, en outre, le couplage 
mecanique des bras 22 et 24 avec les anses 12 et 14 permet d'eviter les 
risques de rotation de la partie optique 10, en raison des risques de 

35 torsion des anses 12 et 14, du fait de leur constitution en un materiau 
relativement souple. En effet, les bras additionnels 22 et 24 etant 
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directement relics a une autre zone de la periphene de la partie optique 
et a l'extremite libre de chaque anse, ce mouvement de torsion est evite" 
ou, du moins, les risques en sont considerablement diminues. 

Les figures 4a et 4b montrent la mise en place de I'implant 
5 intraoculaire 10' de la figure 2a dans un sac capsulaire 20 dont le 
diametre interne est respectivement egal a 11 mm pour la .figure 4a et 
10 mm pour la figure 4b. Ces figures montrent en particulier la 
deformation par flexion des arises 12 et 14 et des bras 22 et 24. On 
constate que l'on a encore une zone Z relativement importante de 

10 contact entre les anses haptiques et la periphene 20 du sac capsulaire, ce 
qui pr^sente bien sur les memes avantages que ceux qui ont et6 decrits 
en liaison avec la figure 3. 

Les figures 5a a 5c montrent les essais effectues respectivement 
sur un implant souple monobloc de Tart antdrieur (5a), et sur les 

15 implants de la figure la (5b) et de la figure 2a (5c). Sur chaque 
diagramme, on represente la force de compression F en fonction du 
diametre externe D de la partie haptique, le diametre D au repos extant 
egal a 12 mm. 

Dans le cas de la figure 5a, on voit que la force de compression 
20 est tres rdduite, alors que, dans le cas des figures 5b et 5c, cette force de 
compression est bien plus elevee pour un meme diametre, ce qui assure 
un bien meilleur maintien en place dans I'oeil de la partie optique. 
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REVENDICATIONS 

1. Implant intraoculaire comprenant une partie optique de forme 
sensiblement circulaire et deux anses haptiques courbes presentant 
5 chacune une premiere extremite de raccordement & la peripheric de la 
partie optique et une deuxieme extremite libre destinee a venir en appui 
sur la paroi interne de I'oeil, caracterise en ce que la partie optique et les 
anses haptiques sont realisees avec un meme materiau souple dont le 
module d'61asticit6 est compris entre 0,25 MPa et 1 MPa et en ce que la 
10 largeur de chaque anse va en diminuant de son extremite de 
raccordement a son extremite libre de telle maniere que le rapport entre 
la variation du moment de flexion et la variation du moment d'inertie en 
deux points distincts de 1'anse soit sensiblement constant. 

15 2. Implant intraoculaire selon la revendication 1, caractdrise en ce 

que la variation du moment d'inertie rapportee a la distance qui separe 
la deuxteme extremite (12b, 14b) de l'anse du point considere sur la 
fibre neutre de l'anse est comprise entre 5.1(M et 15.10- 4 , le moment 
d'inertie etant exprime en mm 4 et la distance en mm. 

20 

3. Implant intraoculaire selon Tune quelconque des revendications 
1 et 2, caracterise en ce que chaque anse haptique comprend en outre un 
bras compl&nentaire sdpare de l'anse proprement dite et dont une 
premiere extremite est raccordee h la peripheric de la partie optique a 
25 proximity de l'extrdmitd de raccordement de l'anse et dont une 
deuxieme extremite est raccordee a l'anse a proximite de son extremite 
libre, la section droite dudit bras complementaire etant inferieure a celle 
de l'anse, ledit bras etant dispose du cote concave de Tanse. 

30 4. Implant intraoculaire selon la revendication 3, caracterise en ce 

que Tepaisseur de chaque anse selon la direction de Taxe optique va en 
augmentant de l'extremite de raccordement vers 1'extremite libre. 

5. Implant intraoculaire selon Tune quelconque des revendications 
35 1 a 4, caracterise en ce que Textremite de raccordement de chaque anse 
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s'etend sur la periphene de la partie optique sur une longueur 
oorrespondant a un angle au centre a compris entre 60 et 90 degres. 
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